[bookmark: _GoBack]Titel
Garantien für Unsicherheitsquantifizierungen in der Perzeption mittels Uncertainty Wrapper

Beitrag
Im Vortrag gibt Dr. Michael Kläs, AI Safety Expert am Fraunhofer IESE und stellvertretender Obmann bei der Ausarbeitung der DIN SPEC 92005 – Uncertainty quantification in machine learning, einen Überblick zum Thema Unsicherheitsquantifizierung mit probabilistischen Garantien bei ML-Modellen. 
Er geht dabei insbesondere auf Uncertainty Wrapper und deren Anwendung in der Perzeption ein. Neben der Vermittlung der Grundzüge des modellagnostischen Ansatzes und dessen Einordnung in die Welt der Unsicherheitsquantifizierung, gibt er einen Einblick in aktuelle Forschungsarbeiten. Diese umfassen unteranderem die Anwendung von Uncertainty Wrapper bei der Fusion autokorrelierter Bildserien sowie deren Unterschiede und Kombinierbarkeit mit Conformal Predictions.
Uncertainty Wrapper (Kläs&Sembach, 2019) liefern einen modellagnostischen Ansatz für verlässliche Unsicherheitsschätzungen mit probabilistischen Garantien. Daneben unterscheiden sie sich insbesondere in ihrer Transparenz und holistischen Berücksichtigung unterschiedlicher Unsicherheitsquellen von anderen Ansätzen zur Unsicherheitsquantifizierung bei ML-Modellen.
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